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СИНТЕЗ СИСТЕМЫ ДИАГНОСТИКИ НЕРАВНОВЕСНЫХ АНТРОПОГЕННЫХ СРЕД В БАЗИСЕ РЕГУЛЯТОРНЫХ ПРОЦЕССОВ.

В.С. Тюряев, А.П. Самойленко

(ТРТУ, г. Таганрог).


 Характерной особенностью неравновесных систем антропогенной среды (например, судовых, авиационных двигателей, энергетических установок) является малоинерционность процессов выхода технологических параметров за пределы допустимых и аварийных норм. Практическая организация эксплуатации такого оборудования в условиях напряженного режима функционирования требует разработки и внедрения программно-аппаратных средств составе систем,  обеспечивающих непрерывный контроль с последующей причины наступающего отказа.


Объект контроля и диагностики отображается моделью с набором контролируемых параметров и их допустимых значений. Измеряемые значения преобразуют в электрические сигналы посредством первичных преобразователей, в состав которых входят пороговые элементы для децентрализированного параллельного допускового контроля. В результате из всего множества контролируемых параметров  выделяют и упорядочивают параметры, значения которых вышли за допусковые зоны. Далее из этого подмножества  значений выделяют и упорядочивают параметры, значения которых имеют наибольшее отклонение от допусковый зоны и наибольшее значение производной от его динамической характеристики с обязательной индикацией адреса источника неравновесного состояния. Формализовано процесс отображается в операторах гибридной логики:


[image: image1.wmf](

)

(

)

{

}

{

}

,

)

(

,

,

1

,

x

(t)

_x

_

1

(t)

x

_

_

0

,

i

i

i

X

t

x

n

i

при

x

при

x

t

x

i

i

i

i

Î

=

î

í

ì

°

Ï

°

Î

=

°

P

 
          
[image: image2.wmf][

]

U

S

x

t

x

diag

x

t

x

F

Y

i

i

n

i

i

i

r

r

Ç

Ç

°

Ï

Ú

Ç

°

P

=

=

=

)

(

),

(

(

1

)

(

)

(



[image: image3.wmf])

(

)

2

(

)

1

(

...

n

Adri

Adri

Adri

y

y

y

³

³

³


 где 
[image: image4.wmf]))

(

)...

(

(

1

t

x

t

x

X

n

=

-вектор контролируемых параметров; n –общее число параметров; r-число параметров вышедших за допусковую зону; S-вектор управлениями направлениями обработки информации; U-вектор, задающий процедуру опроса с определенного i-го параметра, 
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-допусковое значение i-го параметра. Описанный алгоритм реализуется иерархической сетью регуляторных процессов, причем число уровней иерархии определяется числом членов временного ряда Тейлора, которым апроксимируется сигнал.
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