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МОДЕЛИРОВАНИЕ РАБОТЫ АЛГОРИТМОВ ВЫДЕЛЕНИЯ КОМПЛЕКСОВ В МНОГОМАШИННОЙ ВЫЧИСЛИТЕЛЬНОЙ СИСТЕМЕ
Круглов К.Д., Яковлев Е.С., Ашарина И.В.
При организации многозадачных параллельных вычислений в необслуживаемых многомашинных вычислительных системах (МВС) одной из важнейших является задача достижения согласованности действий различных ЦВМ системы в условиях возникновения допустимых неисправностей, формулируемая как проблема достижения взаимного информационного согласования (ВИС) [1]. Обеспечение достоверности проводимых вычислений в таких системах гарантируется применением метода репликации задач, выполняемых системой. В работе используется модель враждебной неисправности ЦВМ.
Комплексом называется группа ЦВМ, выполняющих репликацию задачи. Многокомплексная МВС — это отказоустойчивая МВС, в которой разными комплексами одновременно выполняются различные прикладные задачи, обменивающиеся данными путем использования сред межкомплексного обмена. 
В [2, 3] описана задача в следующей постановке: имеется динамически реконфигурируемая сеть, в которой строится система, решающая параллельно несколько взаимодействующих задач, каждая из которых решается на своем комплексе с заданной степенью отказоустойчивости.
Целью данной работы является разработка программы, которая моделирует работу алгоритмов выделения комплексов, представленных в [2, 3].
Для достижения поставленной цели решены следующие задачи:
1) разработаны способы представления графовой модели МВС;
2) разработаны форматы представления входных и выходных данных;
3) выполнена программная реализация алгоритмов, обеспечивающих
выделение комплексов в динамически реконфигурируемой сети.
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0b6paboTka BXOAHbIX AAHHbIX

MpencTasnsem BXOAHbIE AaHHbIE B BUIE CTPYKTYpb
CneayiolLero Buaa:

Homep BepuinHbi;

Konuuectso Bxoasumx pebep (8x0a08);
Konuuectso ncxoasumx pebep (BbiX0A0B);
Maccvs BXOAALLNX BEPLIVH;

Maccue MCXOAAWLMNX BEPLINH;
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Bbixo Hble faHHbIE

B pesynbTaTe pOPMUPYETCA CTPYKTYPa ANA KAKAOMO U3
NoAyYeHHbIX KOMNNEKCOB, a TaKke Maccue n3
He3a[eNCTBOBAHHbIX BEPLWNH

MaccuB OCHOBHBIX BEPLIMH;
MaccuB HEOCHOBHBIX BEPLIMH;
CTeneHb OTKa30yCTONUMBOCTH;
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MOJIEJINPOBAHUE PABOTbI AJIFOPUTMA
BbIZIEJIEHNS KOMIJIEKCOB B
MHOTOMALLIMHHOW BbIYUCIIUTESIbHOMN
CUCTEME

Kpyrnos K. 4.

Coasrop: Skosrnes E.C.
Hayy.pvk.: AwapuHa Mpura BragnmyposHa

(HWY MU3T, Mocksa, 3enerHorpas)
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OCOBEHHOCTH HEOOCTTYXMBAEMBIX OTKA30YCTONYNBLIX

cucrem.

1. ABTOHOMHOCTb LIBM, oTcyTcTBUe 06Lwelt namsaTu,
B3auMOJENCTBIME MO [BYXTOUEUHbIM KaHanaM CBsi3N;

2. PacnipeneNieHHOCTb CUCTeMb, OTCYTCTBUE LIEHTPaN30BaHHOTO
YMpaBnsiolLero opraHa;

3. Bblcokasi mapannenbHOCTb BbIUMCIEHNUIA;

4. PaboTa B peXuMe peasbHOro BpeMeHu;

5. BorbLLOW CPOK aKTUBHOIO CyLECTBOBaHWS;

6. Bbicokune TpeboBaHMs MO HaaeXHOCTU paboThl 1
[IOCTOBEPHOCTU Pe3yNbTaToB.




image3.png
Cboe- 11 OTKa30y/CTOHYMBOCTH — CMOCOBHOCTL CUCTEMBI BIMOMHSTE
LeneBble 331241 B YC/IOBUAX BO3HUKHOBEHUS OMYCTUMBIX
COBOKYMHOCTEl HeucnpaBHoCTeli (c6oeB U 0TKa3oB).

Cnocobbl AOCTIKEHNS OTKA30YCTONUMBOCTY OIHO33Aa4HONM CUCTEMBI:
1)oBecneyeHre annapaTypHOI OTKa30yCTOWYUBOCTU
2)pelleHune Konuii OAHON W TOIi Xe 3afaun Ha HecKonbkux LIBM

[ns napannensHoro cGoe- 1 OTKa30YCTONYMBOrO pelleHns
B3aUMOAEICTBYIOLNX 35434 METOLOM UX PEMANKaLM, CTPOUTCS
MHOTOKOMN/IEKCHas Lienesasi CUCTEMa, B KOTOPOI KaXablii KoMMneKe
OTKa30yCTOM4YMBO PellaeT CBOK LieneByto 3aaady, a obMer coobuieHnsMmn
Mexay 3afa4aMn NPOU3BOANTCS MO COOTBETCTBYIOWMM NOACUCTEMAM -
Cpefiam MEXKOMNAIEKCHbIX obMeHoB.
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Lless paborsl — MOAenMpoBaHue paboTbl anroputMa
BbIJ€/IEHUS KOMTIEKCOB B MHOTOMALUMHHBIX
OTKa30YCTOMUNBBIX BbIUNCIUTENBHBIX CUCTEMaX?.

[ToCTaHOoBKa 34344 — UIMEETCS UCXOAHAS AMHAMUYECKN
PEKOHUIYPUPYEMasi MHOTOMALLMHHAS BbIYMCAUTENbHAS
cncteMa (CeTb) U3BECTHOW CTPYKTYpbI, B KOTOPOM
CTPOUTCS CUCTEMa, pellaloLlast NapannesbHO HECKOMbKO
B3aUMOAENCTBYIOLUMX 3adad. Kax/aas 3agada uMeet
CBOIO CTEMEHbL OTKA30YCTOMUMBOCTU W PELLAETCS Ha
CreumnasnbHo BbIAENEHHOM KOMIIEKCE, COCOBHOM
obecrneunTb 3Ty CTEMeHb 0TKa30yCTOMUNBOCTY.

1 — Awapuna U.B., Nlo6anos A.B. BoinieneHie KOMNIEKCOB, 0GCTIUUBaIOUIMX
OCTATOUHbIE CTPYKTYPHbIE YCTIOBHA CHCTEMHOTO B3aUMHOTO
UHGOPMALUOKHOTO COTNIacoBaHUA B MHOTOKOMIIEKCHBIX CHCTemax |/
ABTOMATVKa U TenemexanKa. 2014.
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KOMII/IekKCoOMHa3bliBaeTCa rpynna LIBM, BbIMOJHAKWLNX
pernsinkauunio 3apaun. MHorokomiexkctas MBC- 51o
0TKa3oycTonumnsas MBC, B KOTOPOM pa3HbIMU KOMMIeKcamu
oguospemeuuo BbIMOJIHAOTCA Pa3/IMUHble NPUKNAAHbIE 3afaui,
obMeHMBatoLLMecs AaHHbIMU MyTeM UCMONb30BaHNA Cpej,
MEeXKOMNNEeKCHOro obmeHa.

Oprpadosas Mogens KoMIeKca:
*Oprpag, roMeoMop@HbIN MOHOMY,
*OCHOBHbIE BEPLUMHb! —

npegerasnsor LUBM n
COOTBETCTBYIOT BEPLINHAM [O/IHOIO
rpaga,

*HEOCHOBHbIE BEPILINHbI —
ocranbHele LIBM

*pebpa — KaHaribl Nepesayn
nHgopmaLym

Mpumep oprpadoBoit MOAENM OAHOKOMMNEKCHOM
HEMOMHOCBA3HOM OTKA30yCTOMYUBOIA CUCTEMBI
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Peanusauma an ropuTMa BblAeneHua KOMNaeKkcos

BxoaHsie garHsle

BO BXOAHOM (aiine NpeAcTasneHa NCXOAHAA cMCTeMa B Buae
cnncka.

B Ka)K[0 CTPOKe yKasaHa BepliHa OPUEeHTUPOBAHHOMO
rpaa 1 BepLWmnHbl, C KOTOPbIMI OHA CORANHEHA.

Mpumep:
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