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ИССЛЕДОВАНИЕ КРИТЕРИЕВ ДИНАМИЧЕСКОГО ВЫДЕЛЕНИЯ
ПОЛОСЫ ПРОПУСКАНИЯ В ОБЩЕМ ЧАСТОТНОМ РЕСУРСЕ
СПУТНИКОВОГО КАНАЛА СВЯЗИ
В связи с высокой стоимостью полосы пропускания спутникового ка-
нала связи (СКС) скорость передачи данных в тракте вычислительной сети
(ВС) выбирается по минимуму, что создает риск прекращения обслужива-
ния клиентов. Так как скорость, поддерживаемая СКС, меньше пиковых
нагрузок ВС, то возникает необходимость в прогнозировании потребности
полосы пропускания. Зная задачи, выполняемые компьютерами (ВС),
можно определить типы и интенсивность трафика нагрузок, а также оце-
нить вероятности возникновения блокировки передачи из-за занятости
СКС. Множество станций СКС используют совместный радиочастотный
ресурс, и решение задачи динамического выделения полосы пропускания
повышает эффективность использования СКС и, как следствие, обеспечи-
вает положительный экономический эффект, что обуславливает актуаль-
ность этой работы.
На данный момент производителями оборудования для организации
распределенных централизованных ВС спутниковой связи не используется
динамическое перераспределение полосы пропускания между станциями,
что обусловлено прежде всего сложившимся порядком продажи услуг.
С целью разработки алгоритма, реализующего динамическое перерас-
пределение полосы, были проведены экспериментальные исследования
функционирования сетевого сегмента ВС, подключенного через СКС для
выявления параметров и закономерностей, влияющих на потребность в
полосе пропускания. На их основе были определены коэффициенты одно-
временной загрузки (КОЗ). Вследствие нелинейности КОЗ, определяющих
нагрузку на СКС, и исходя из проведенных исследований по работоспо-
собности используемых приложений в условиях дефицита пропускной
способности СКС получены эмпирические формулы расчета пропускной
способности СКС в зависимости от включенных сервисов и количества
пользователей. Это дает возможность ввести метрики для критериев дина-
мического выделения полосы пропускания СКС, по которым будет рабо-
тать механизм динамического выделения полосы пропускания.
В докладе приведены численные значения параметров и коэффициен-
тов, полученные в результате исследований.__
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РЕКОНФИГУРИРУЕМАЯ СИСТЕМА ФУНКЦИОНАЛЬНО-
ПАРАМЕТРИЧЕСКОГО КОНТРОЛЯ И ДИАГНОСТИКИ
БОРТОВОГО КОМПЛЕКСА УПРАВЛЕНИЯ КОСМИЧЕСКОГО
АППАРАТА
В работе исследуются способы организации функционального и пара-
метрического контроля бортовых комплексов управления (БКУ) космиче-
ских аппаратов (КА) на базе реконфигурируемых вычислительных систем
(РВС) [1], построенных на основе ПЛИС класса FPGA. В отличие от ши-
роко распространенных программных средств контрольно-диагности-
ческого обеспечения БКУ КА системы контроля и диагностики (СКД),
реализованные аппаратным образом в составе единого реконфигурируемо-
го вычислительного поля (РВП), обладают значительными преимущества-
ми, к основным из которых можно отнести:
1) высокую гибкость алгоритмов функционального и параметрического
контроля БКУ КА в процессе анализа и идентификации технического со-
стояния БКУ с заданной степенью (глубиной) локализации неисправности
на условных аппаратных и программных уровнях;
2) возможность проведения диагностики дискретных элементов БКУ
КА методами эквивалентного аппаратного дублирования путем создания
требуемых аппаратных архитектур на выделенных фрагментах РВП;
3) прямой аппаратный синтез алгоритмов функционального и парамет-
рического контроля БКУ непосредственно в РВП реконфигурируемой СКД;
4) реализацию широкого класса перестраиваемых решающих устройств
с возможностью корректировки критериев (правил) принятия решений в
процессе эксплуатации КА.
В докладе приводится структурная схема реконфигурируемой системы
функционально-параметрического контроля и диагностики БКУ КА, осно-
ванная на усовершенствовании ранее предложенной [2] реконфигурируе-
мой системы функционального контроля БКУ КА.
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